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Forandringar och i synnerhet tekniska framsteg tenderar att ge upphov till
fragor och oro om hur de paverkar vara liv. Hur paverkar tekniken vara privatliv
och yrkesliv? Vad innebar tekniken for vara arbetsplatser och hur paverkar den
miljon? Kommer samhallet att forandras nar det blir alltmer teknikberoende?
Vilka skyddsatgarder behovs for att forhindra, kontrollera eller mildra teknikens
foljder? | dag star vi infor en ny teknisk revolution som drivs av utvecklingen
inom robotteknik och artificiell intelligens. Det faktum att det finns system som
fattar autonoma beslut utmanar vissa traditionella civilrattsliga och straff-
rattsliga principer och den komplexa balansen mellan olika grundlaggande
rattigheter och samhallets intressen. Sociala och etiska overvaganden vags in

i ett helt nytt referenssystem dar maskiner plotsligt kan ersatta manniskors

kognitiva formagor och inta en stallning som fram till i dag endast tilltroddes
manniskor eller enheter som stod under manniskors fulla kontroll och ansvar.

Samtidigt som industrin och forskarna redan har tagit sikte pa innovationer
och teknik som hittills endast har funnits i science fiction-filmer och science
fiction-Llitteratur ligger beslutsfattarna efter i denna utveckling. Endast ett
fatal regeringar och parlament har borjat samla in information och stravar
efter att utarbeta regelverk. Vi i Gruppen De grona/Europeiska fria alliansen
vill aktivt paverka denna debatt. Vi kan inte férutse framtiden men vi kan
hjalpa till att utforma den pa ett sadant satt att vi skyddar samhallets var-
den. Ett forsta steg i denna riktning ar att stalla ratt fragor. Hur kan mansk-
liga rattigheter och etiska 6vervaganden goras gadllande i hogteknologiska
och autonoma system? Vilka beslut kravs for att paverka teknikutvecklingen
till samhallets fordel? Pa vilka omraden kravs omarbetad eller ny lagstift-
ning for att komma till ratta med de specifika problem som robotteknik och
artificiell intelligens innebar? Autonom robotteknik suddar ut granserna
mellan rattssubjekt och foremal. En autonom agent ger upphov till fragor
om ansvar, rattigheter och skyldigheter gentemot existerande rattskate-
gorier: fysiska eller juridiska personer, djur och féremal. Aven majligheten
att skapa en ny juridisk kategori med specifika kannetecken diskuteras.

Detta positionsdokument fran De gréna/Europeiska fria alliansens arbetsgrupp
for robotteknik och artificiell intelligens ar ett forsta steg i riktning mot ett
stallningstagande som ska hjalpa till att forma debatten inom var politiska



grupp och partifamilj men ocksa inom Europaparlamentet och vad galler den
offentliga debatten generellt. Vi star pa troskeln till en tid da den alltmer
sofistikerade tekniken kan starta en ny industriell revolution som sannolikt
inte kommer att ldmna nagon del av samhallet opdverkad. Det dr en nddvandig
och komplex uppgift att betdnka alla teknikens féljder, och detta kommer att
krava att ett stort antal intressenter engagerar sig, daribland foretradare for
alla de olika politikomradena, potentiella anvandare och utsatta grupper - inte
bara de som sysslar med ny teknik. Vi ar overtygade om att vi har mojlighet

att paverka den tekniska utvecklingen. Samhallet kan och bor ingripa i takt
med att teknikens framsteg gar allt snabbare. Allmanhetens synpunkter och en
valunderbyggd debatt ar darfor av yttersta vikt da detta leder till forandring.

Den tekniska utvecklingen kan omdjligen stoppas. Vi har en mojlighet och
skyldighet att styra denna utveckling sa att den gagnar manniskorna och
var planet genom att vi tar hansyn till sysselsattning och socialpolitik med
demografiska forandringar, hallbarhet och oavsiktliga sociala konsekven-
ser i atanke. Vi efterlyser darfor en debatt pa europeisk niva for att for-
ma den tekniska revolutionen med hjalp av en rad regler sa att den tjanar
manskligheten, sarskilt vad galler rattsligt ansvar och etik, samtidigt som
den aterspeglar de inneboende europeiska och humanistiska vardering-
ar som utmarker Europas bidrag till samhallet. Politiken pa omradet for
robotteknik och artificiell intelligens kan bidra till utvecklingen om lag-
stiftningen moderniseras sa att den kan bemota de eventuella riskerna.




2. Terminologl

Den forsta utmaningen nar en ram for framtida teknik ska utarbetas ar att finna
en gemensam term som beskriver alla de olika pagaende och framtida utveck-
lingsomradena. Samtidigt ar det viktigt att man inte bara reglerar ett sarskilt
utvecklingsomrade och da tappar fokus pa foljderna som ett annat utvecklings-
omrade kan medfdra. Vi raknar upp nagra termer och definitioner som nyligen
etablerats i ett forsok att uppratta en referensram, utan att forsoka vara uttom-
mande. Artificiell intelligens, automatisering och autonomt beslutsfattande kan
existera i ett flertal olika former som gar bortom var forestallning om “robotar”,
"sjalvkérande bilar” eller "dronare”.

Modern databehandling har fort oss narmare skapandet av artificiell intelligens
(Al). Meningarna gar isar om nar vi nar dit, eller om vi 6verhuvudtaget nar dit
eller om vissa nya utvecklingsomraden redan bor betraktas som Al. Ett flertal
tekniker bidrar till utvecklingen av Al: datorer, som ibland ar sammanlankade i
datornat av olika storlek, och program med mer eller mindre komplexa serier av
steg kallade algoritmer som arbetar med data. Vissa betraktar Al som nagot en
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tillrackligt komplex algoritmserie kan producera medan framstaen-

de exempel mer nyligen snarare baseras pa stora datamdngder. Stor-
datamaskiner analyserar dessa data med hjalp av statistiska algoritmer. Genom
att analysera sin virtuella omgivning och anvanda databaser med tidigare “er-
farenheter” kan algoritmer fatta beslut i oovertraffade hastigheter och darmed
overtraffa manniskans kapacitet inom specialiserade omraden i dag. Varje
reglering eller standardisering som galler autonoma system kan darfor

galla rent algoritmiska system. Exempel pa detta ar algoritmer

for hogfrekvenshandel som mycket snabbt analyserar aktie-

marknader och andra marknader och fattar beslut om kop .
eller forsaljning av stora volymer. Autonomi ar
ett systems formaga att fungera och an-

passa sig till andrade omstandigheter med
liten eller ingen mansklig kontroll.




Interaktionen som foljer med virtuella agenter kan sedan kannas nastintill
naturlig och manniskolik for en manniska. Anvandningen ar for narvarande dock
begrdnsad till vissa tydligt definierade omraden som t.ex. sprakbehandling och
informationssokning, t.ex. for att leta upp resvagar. Agenter kan existera med
eller utan fysiska komponenter. En internettjanst som ger kopforslag basera-
de pa dina tidigare kdnda inkdp och andra konsumenters kdanda képvanor och
preferenser har inte en direkt fysisk form. En bil med en viss niva av automatise-
ring skulle t.ex. sjdlv kunna bestdmma vilken vdg den skulle ta, baserat pa dess
programmering och tillgdngliga data. Utifrdn passagerarnas intressen skulle
den kunna valja en vag forbi naturskona sevardheter eller utifran bilens teknis-
ka egenskaper forbi bensin- eller laddningsstationer.

Det finns maskiner som kan samarbeta nara med en biologisk organism, t.ex.
en manniskas kropp. Medicinska apparater som t.ex. kokledra implantat anvan-
der sig av teknik for att skapa eller aterskapa kroppsliga funktioner - horseln i
detta fall. Intressegrupper anvander sig av termen cyborg (cybernetic organism)
som en beskrivning.

Inom datavetenskapen anvands termen agent som ett arketypiskt uttryck for
en enhet som handlar pa uppdrag av en annan enhet, t.ex. en anvandare eller
ett annat program. Termen kan avgransas ytterligare genom bestdamningar som
programagent, intelligent agent eller robotagent. Definitionen for vad som

kan betraktas som "robot” ar bred: vi anvander robotar inom industrin for att
producera eller tillverka varor. Dessa industrirobotar har officiellt definierats av

Internationella standardiseringsorganisationen (ISO) som en automatiskt styrd,

omprogrammerbar, universell manipulator. En intelligent robot ar en mekanisk

enhet som uppfattar den yttre omgivningen sjaly, skiljer pa olika omstandighet-
er och forflyttar sig frivilligt.!

Man bor ta hansyn till det faktum att teknik ar ndgot som manniskan har upp-
funnit. Teknik ar varken bra eller daligt ur detta perspektiv. Det finns dock ett
behov av en standig omvardering och granskande diskussion om hur tekniken
paverkar vara liv. Termerna kontrollerbarhet, reversibilitet, sjdlvlarande och
mjuka konsekvenser maste definieras och diskuteras vid utarbetandet av en
sadan ram.

1 Prof. Dr. Dr. Eric Hilgendorf, Minkyu Kim, Legal Regulation of Autonomous Systems in South Korea on the
Example of Robot Legislation, http://www.jura.uni-wuerzburg.de/fileadmin/_migrated/content_uploads/
Legal_Regulation_of_Autonomous_Systems_in_South_Ko rea_on_the_Example_of_Robot_Legislation_-_Hilgen-
dorf_Kim_05.pdf.



3. Principer

Vi kraver att forskningen och tekniken integreras for at

stor nytta av den som mojligt och att eventuella oavsiktli

hindras, sarskilt i frdga om ny teknik som robottekn # ch artificiell intelligens.
Det ar manniskorna som konstruerar och anvander sig av robotarna och darfor
ar det manniskorna som ar de faktiska réttssubjgﬁg . Institutioner som Forsk-
ningsradet for ingenjorsvetenskap och fysik (E; 1 _yeering and Physical Sciences
Research Council )%, Forskningsradet for humg’E‘”_"ra och samhallsvetenskap (Arts
and _Hurhanities Research Council) i Storbrit n .fi‘én och Europaradet (sarskilt inom
ramen for konventionen om de manskli tigheterna och biomedicinen) har
tagit fram ett antal gemensamma va or produktionen av robotar och vag-
ledande principer for dessa pa omrad biologi och medicin. Med utgangs-
punkt i dessa varden anser vi att des: h ytterligare riktlinjer kan fungera

2 Principles of robotics - Regulating rqb"'o_ts in th_ real world, September 2010,
https://www.epsrc.ac.uk/research/ourportfolio,;ﬂ:!.émes/engineering/activities/principlesofrobotics/.

1. Robotar ar universalverktyg. Robotar ska inte vara avsedda for att doda eller
skada manniskor. Anvdandningen och tillampningen av ny teknik maste ske i
enlighet med garanterade individuella rattigheter och grundlaggande friheter,
sarskilt mansklig integritet (fysisk och mental integritet), mansklig vardighet
och identitet. Vi understryker att manniskan alltid ska ha foretrade framfor
vetenskapens eller samhallets intresse. (Se dven 3.6 - Sdkerhetsnormer)

2. Manniskorna ar ansvariga agenter, inte robotarna. Lagstiftarna bor se till att
utvecklingen och den kommersiella anvandningen av ny teknik 6verensstam-
mer med aktuell lagstiftning och grundlaggande rattigheter, daribland inbyggt
integritetsskydd. Utvecklingsprocessen bor folja principerna om uppgiftsmini-
mering. Nar personuppgifter anvands ska dessa vara lampliga, relevanta och
begransade till vad som ar nodvandigt i forhallande till anledningen till varfor
de behandlas. Exempelvis bor avstangningsmekanismer inforlivas i konstruk-
tionsprocessen, insamlade uppgifter inte lagras langre tid an nodvandigt och
teknik som inkraktar mindre pa den personliga integriteten overvagas.

(Se aven 3.1 - Etiska normer)

3. Robotar som produkter bor konstrueras sa att de ar sakra och andamalsenliga
i likhet med andra produkter. (Se aven 3.5 - Rattsligt ansvar)



4. Robotar ar tillverkade foremal. De bor inte konstrueras pa ett vilseledande satt
for att utnyttja utsatta anvdndare. | stallet bor deras natur praglas av 6ppenhet
och transparens. (Se dven 3.5 - Rattsligt ansvar)

5. En person bor ha det rattsliga ansvaret for en robot. Nar det galler sakerhet
ska tillverkarna bara ansvaret aven om det finns eventuella friskrivningsklausuler
i anvandaravtalen. (Se dven 3.5 - Rattsligt ansvar och 3.3 - Aganderditt till tilldgg i
den mdnskliga kroppen (programuppdateringar))

6. | overensstammelse med ansvarsfull forskning och innovation ar det av ytters-
ta vikt att tillampa forsiktighetsprincipen och bedoma nya teknikers langsiktiga
etiska foljder pa ett tidigt stadium i utvecklingen. Vi kraver respekt for mannisk-
ors sjalvbestammande, ratten till information (som hanger ihop med ratten till
samtycke), kravet pa fritt och valgrundat samtycke dar begreppet "ingripande” far
en bred definition som omfattar forebyggande vard, diagnos (daribland krankande
diagnostiska atgarder), behandling, rehabilitering och forskning samt skydd av
personer som inte kan ge sitt samtycke. Det finns situationer dar ingripanden kan
ske aven om personen inte kan ge sitt samtycke (t.ex. implantering av kokleara
implantat i tidig alder). | sadana fall bor inte beslutet mot ett ingripande goras
automatiskt. Dock bor de eventuella riskerna och férdelarna, samt foraldrars och
vardnadshavares asikt beaktas.

Sadana principer ger tydliga riktlinjer for utvecklarna. Nar det galler det
rattsliga ansvaret bor de befintliga konsumentskyddsmekanismerna, reglerna
och standarderna (t.ex. standarder som tagits
fram av ISO) beaktas, offentligt antas och
utvecklas. Rattskapacitet for ny teknik
kommer endast att bli nodvandigt att
overvaga om och nar en robot eller
ett system med artificiell intelli-
gens verkligen skulle bli sjalvmed-
vetet nagon gang i framtiden.




3.1 Etiska normer

Etiker och ingenjorer har diskuterat "robotetik” och "maskinetik” i flera arti-
onden. Sydkorea var en av de forsta landerna som utarbetade en stadga for
robotiketik®. Stadgan foljer principen att framfor allt inte skada, som ar en av
de viktigaste rattesnorena inom bioetik. Foljande anges dar: "Roboten bér un-
derkasta sig manniskan och vara en vdn, medhjdlpare och partner och inte skada
mdnniskor.” | stadgan beskrivs a andra sidan “tillverkaretik” pa foljande satt:
“tillverkare av robotar [skapar robotar] for att forsvara mdnniskans vdrdighet och
ansvarar dven for dtervinningen av robotarna och skydd av information”.

“f,

En viktig etisk frdga ar individens kontroll dver sina personuppgifter. Begrep-
pet "dganderatt till uppgifter” som ibland anvands i detta sammanhang ar ratt
missvisande. Aven om en person kan anvénda sig av personuppgifter fér att
betala for en tjanst bor han eller hon inte forlora kontrollen dver uppgifterna.
Vi understryker att den personliga integriteten ar en oforytterlig rattighet
som inte kan dverlatas eller dventyras. Darfér motsatter vi oss begreppet
"aganderatt till uppgifter” som en ny form av aganderatt. Individen bor alltid
ha ratt att fa tillgang till, korrigera och radera uppgifter som haller pa att be-
handlas. Vanliga standardiserade granssnitt kan underlatta denna process. Vi
vill att programvaran och dess kallkod ska vara tillganglig och kunna anvan-
das fritt, atminstone for dgaren till en enhet och dennes stallféretradare.

3 Prof. Dr. Dr. Eric Hilgendorf, Minkyu Kim, Legal Regulation of Autonomous Systems in South Korea on the
Example of Robot Legislation, (http://www.jura.uni-wuerzburg.de/fileadmin/_migrated/content_uploads/
Legal_Regulation_of_Autonomous_Systems_in_South_Ko rea_on_the_Example_of_Robot_Legislation_-_Hilgen-
dorf_Kim_05.pdf).
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rattvist, inkluderande och hallbart satt, minska ojamlikheten
och se till att alla manniskor har lika mojligheter
att utveckla sina talanger, fardigheter och sin

3.2 Sociala normer s sjalvkansla.

Tekniken har pa den senaste

/* tiden utvecklats enormt, men
faktum ar att vara valfardssys-
| tem inte ar rustade for sadana snabba
forandringar. Darfor foreslar vi att forsiktig-
hetsprincipen bor tilldmpas under tiden som
de nya teknikernas langsiktiga etiska foljder
granskas pa ett tidigt stadium i deras utvecklingd
: Anvandningen av robotar, artificiell intelligens
Den tekniska utvecklingen har revolutionerat manniskors satt att fa tillgang . TR { | och annan ny teknik paverkar manniskors syssel-
till och lamna information, kommunicera, umgas och arbeta. Framstegen har : sattning. Riskerna for ekonomisk ojamlikhet och
gett manniskor nya mojligheter att delta i offentliga och politiska diskussio- b arbetsloshet maste uppmarksammas. Det finns
ner, skapat nya mojligheter till ett sjalvstandigt liv och lett till en oerhord - ; | ett behov av ett starkt socialt skyddsnat. Histo-
potential for sysselsattningen och ekonomin, bade inom och utanfor EU. Det rien har visat att automatiseringen av arbete
kravs en grundlig bedomning av de foljder som robotteknik och artificiell { har lett till ett skifte inom sysselsdttningen

intelligens har haft och kommer att fa pa sysselsdttningen. Bedomningen bor J som i slutandan har skapat fler jobb an det har

7

avse antalet tillgangliga jobb, vilka typer av jobb det finns, nya och befint- X " ersatt och lett till att arbetstagarna har forvar-
liga arbetstillfdllens kvalitet och krav pa kompetens samt en insamling av . vat andra yrkesfardigheter. Nar persondatorerna
information om nya former av anstallningar. Alla politiska beslut som formar gjorde sitt intag pa kontoren ersattes inte tjanste-

den tekniska utvecklingen maste vara inriktade pa att styra den pa ett socialt 4 mannen eller sekreterarna. De anvande sig av denna



nya teknik i sitt arbete och okade sin effektivitet. Dessutom skapades nya
jobb for att systemen skulle kunna underhéllas. A andra sidan har utbildnings-
och valfardssystemen en tendens att reagera langsamt. Dessa system maste
moderniseras och bli flexiblare. Darfor uppmanar vi arbetsgivarna att hjalpa
sina anstallda att forvarva nya yrkesfardigheter och géra undervisning och ut-
bildning till en karnfraga sa att de eventuella chockerna pa arbetsmarknaden
kan dampas. Vi vill att fordelarna som robotteknik och artificiell intelligens
kan medfdra pa arbetsmarknaden ska erkdnnas genom att fornedrande och
farliga jobb ersatts.

Vi anser att sociala tjanster eller halso- och sjukvardstjanster inte ska bygga
pa att en person accepterar anvandandet av robotteknik och artificiell intelli-
gens, t.ex. ett implantat eller ett tillagg till kroppen. Den enskildes beslut att
avsta fran ett implantat, en protes eller ett tillagg i kroppen far aldrig leda
till ogynnsam behandling eller hot nar det galler sysselsattning, utbildning,
halso- och sjukvard, social trygghet eller andra formaner. En person som har
mojlighet att fa ett sadant tilldgg ska ha ratt att ta bort det eller avsta det
utan att drabbas av negativa konsekvenser.

Vi anser att det ar ett samhalleligt ansvar att se till att manniskors personlig-
het kan utvecklas fritt oberoende av huruvida eller hur mycket den skiljer sig
fran samhallets bild av den standardiserade manniskan, och oberoende av om
personen vill forandra sin kropp eller inte. Ingen utom individerna sjalva ska

bedoma huruvida en teknisk férandring av den egna
kroppen ar anvandbar eller nddvandig. Inkludering och
mangfald maste vara samhallets hogsta prioritering.
Manniskors vardighet med eller utan funktionsnedsatt-

ning ar okrankbar.




Varje manniska bor ha ratt att fa den basta mojliga medicinska behandlingen
enligt sina onskemal. Detta bor aven galla for utvecklingen av avancerade medi-
cinska proteser och implantat. Sadana apparater bor tjdna personen som bar dem
och aldrig begransa personens autonomi eller sjalvbestammande. Personen som
bar sddana apparater bor betraktas som ensam agare till apparaten och alla kom-
ponenter i den, daribland programvarans kallkod. Endast om en person till fullo
kan forsta en apparats funktion och modifiera den (i den man det inte ger upphov
till funktionsfel) kan personen ta sitt 0de i egna hander.

Forbattringar kan vara vasentliga for en person och bor darfor inte kunna be-
slagtas. | synnerhet apparater som tjanar ett medicinskt syfte bor likstallas med
kroppsdelar och darfor inte kunna beslagtas eller ge anledning till patryckningar.



Avancerade medicinska apparater ar vanligtvis mycket specialiserade. Modifie-
ring eller omprogrammering av dem kraver omfattande kunskaper i apparatens
konstruktion och tillgang till specialiserade programmeringsverktyg for att t.ex.
kunna kommunicera med den medicinska apparaten i syfte att installera uppda-
teringar. Det kraver ocksa medicinsk och teknisk expertis. Det ar darfor vi foreslar
att tillforlitliga, oberoende enheter inrattas som kan tillhandahalla denna typ av
skotsel. Tillverkarna bor darfor dlaggas ansvaret att forse dessa oberoende en-
heter med detaljerade instruktioner samt kallkod, i likhet med de bestammelser
enligt vilka publikationer ska forvaras pa nationella bibliotek. Vi vill att bestam-
melserna om upphovsratt och andra normer ses 6ver och modifieras for att dessa
mal ska kunna uppnas.

Vi anser att individer som har installerat eller bar pa robottekniska system eller
system med artificiell intelligens ska ha ratt att fa tillgang till apparaternas inre
funktioner och ha ratt att fa atkomst till kdllkoder for att kunna férbattra appa-
raterna eller felsoka dem. Pa grund av de eventuellt langtgaende riskerna som
kodningen av programvara innebar for medborgarnas framtida liv och kroppsin-
tegritet bor de exklusiva rattigheterna till datorprogram bli foremal for forstarkta
undantag (sdsom bakatkompilering, som inte far kringgds genom avtal) som tar
hansyn till den specifika risken med dessa Al-program oavsett om den ar befintlig,
overhangande eller potentiell. Algoritmer som inte ar upphovsrattsskyddade men
som skyddas pa annat satt, t.ex. genom affarshemligheter, bor bli foremal for
samma mojlighet till bakdatkompilering. Vi vill att reglerna om upphovsratt och
andra exklusiva rattigheter ses 6ver och modifieras i syfte att uppna detta mal.




3.4 Miljgansvar

Eftersom robotteknikens utveckling aven kan komma att dka energi- och
resursanvandningen maste robotteknikens ekologiska fotavtryck minimeras.

Vi anser att principerna for regenerativ design ar avgorande for den framtida
utvecklingen. Vi vill se en 6kad energieffektivitet genom framjande av fornybar
robotteknik, anvandning och dteranvandning av sekunddra ravaror och minsk-
ning av avfall.

Huruvida robotteknik och artificiell intelligens har en positiv eller negativ effekt
pa miljon behodver fortfarande diskuteras. Det finns ett flertal indikationer pa
att det finns positiva effekter. Ett exempel ar jordbruket dar robottekniken och
Al redan har bidragit till att skapa mer effektiva och hallbara system. Sakernas
internet gor jordbruksprocesserna mer precisa genom att anpassa dem till det
radande klimatet och genom att gora dem effektivare och till och med bidra till

att anvandningen av bekampningsmedel kan ersattas med mer kontrollerade

jordbruksmetoder. Allt detta bidrar till att vi kan forse en vaxande befolkning
med livsmedel pa ett palitligare och hilsosammare satt. Robotteknik och
artificiell intelligens kan dven utgdra en fordel for miljon genom att sjukdomar,
produktionslinjer och offentliga transporter (daribland individuella transporter
sasom bilar) effektivt kan kontrolleras. Darfor understryker vi att de eventuella
positiva effekter som robotteknik och artificiell intelligens kan ha pa miljon inte
bor avfardas utan snarare bor tas pa allvar i kampen mot klimatférandringarna.




3.9 Rattsligt ansvar

Teknikens komplexitet framstalls ibland som Gvervaldigande, till och med sa
pass att ingenjorer och tekniker vid fall av funktionsfel avsager sig ansvaret for
hur en maskin eller ett program har fungerat. System med artificiell intelligens
kan dock inte likstallas med ett djur vars agerande inte kan forutsagas eller
kontrolleras fullt ut. En maskin eller ett program som utformats av manniskor
agerar forutbestamt. Handlingarna och reaktionerna beror pa datamangderna,
programmeringen, anvandaren och indata fran givare. Aven om man pa grund
av de manga faktorerna kanske inte kan forsta i realtid hur ett visst agerande
uppkom. Darfor bor tillverkare, programmerare eller tekniker inte automatiskt
frikdnnas fran ansvar pa grund av att eventuella skador ar oavsiktliga. Underla-
tenhet att spdra hur ett agerande uppstod kan mycket val utgora forsummelse.
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For att minska eventuella efterverkningar pa grund av brister och funktionsfel i
system av en viss komplexitet anser vi att man bor dvervaga stranga regler
kring ansvar, daribland obligatoriska forsakringar. Sadana strate-
gier maste vara balanserade och far inte belasta entusi-
aster, akademiker eller nystartade ekosystem for
mycket.




endast nar ett visst antal manniskor paverkas, dvs. vid en viss volym och tung
industriell produktion. Dessutom maste konsekvensbeddémningens omfattning
utvecklas, med olika rackvidd och varierande stranghet for olika aktorer och
olika projekt. Aven en tondring som bygger ihop en robot med hjilp av en
byggsats med mikrokretsar och legoklossar gor en liten konsekvensbedom-
ning av robotens konstruktion i sitt huvud. Detta kraver ingen strikt forma-
lisering, men vi maste kunna vara sakra pa att framtida lagstiftningsforslag
inte kriminaliserar entusiasters projekt som detta.

Konsekvensbedémningar bor i varje fall inte utféras enbart av privata akto-
rer. EU och dess medlemsstater bor finansiera forskningen i detta avseende, i
synnerhet med hansyn till de rattsliga och etiska foljderna av artificiell intel-
ligens. En europeisk myndighet for robotteknik bor dvervaka utvecklingen och
framfora forslag och riktlinjer for dem som utvecklar, tillverkar.och kontrolle-
rar automatiska maskiner.

Automatiserade fordon skulle kunna leda till vasentliga forbattringar av trafik-
och transportsdkerheten da ett stort antal olyckor for narvarande orsakas av
den manskliga faktorn. For att uppna denna sakerhet maste ett automatiserat
fordon standigt bedoma trafikflodena och troligtvis aven styrningen av dem.
Resultaten av bedomningarna kommer att behdva dverforas pa ett sakert

satt i realtid. Sa snart det finns ett stort antal automatiserade fordon i drift
kommer stadsplaneringen, zonindelningen och transportplaneringsregler och



foreskrifter behova ses Over for att anpassas till den forandrade situationen.
En mojlighet skulle kunna vara att ha sarskilda zoner dar fotgdngare inte far
ga, t.ex. motorvdgar, tunnelbanor eller jarnvagsspar dar ansvaret for tillver-
karna av och dgarna till de automatiserade fordonen ar nagot begransat. De
transportslag dar trafikkontrollen redan ar valetablerad, sasom kollektivtrafi-
ken, maste prioriteras nar det galler att framja sjalvkorande fordon.

Med hansyn till de pagdende etikdebatterna bér automatiserade passagerar-
fordon som kors i blandad trafik konstrueras pa ett sadant satt att de inte kan
kora for snabbt eller vardslost for att darigenom undvika situationer dar de
inte kan stanna och darmed utsatter bade passagerare och kringstaende per-
soner for fara. Automatiserade fordon bor kunna koras sakert enbart utifran
data fran deras egna sensorsystem och genom att i forsta hand fatta beslut
utifran dessa data och endast inhamta data fran sekundara kallor i andra
hand.

Nar det galler anvandningen av robotteknik och artificiell intelligens vid krig
anser vi att beslutet att skada eller doda en manniska endast bor fattas av
en valutbildad mansklig aktor. Anvandningen av robotar inom det militara
bor darmed inte franta manniskor ansvaret. Anvandningen av robotar och
artificiell intelligens bor ske i enlighet med internationell humanitar ratt och
lagstiftning om vapnade konflikter.




3.7. Marknadsnormer

Al-marknader utvecklas med en stark innovationsentusiasm och flera olika
ekonomiska intressen. Detta utesluter dock inte att systemen kan bli slut-
na nar en framtida dominant aktor har konkurrerat ut andra aktorer.
Ser man till hur det gatt for tidigare framvaxande marknader,
som t.ex. med Microsoft, finns det en risk att affarsstrate-
giernas mal att starka sina marknadspositioner kan
leda till stora konkurrensrattsliga problem
vad galler innovation. Al-marknader-
nas expansion inom den datastyrda
ekonomin verkar for narvarande vara
baserad pa en strategi med Gppen
kallkod for "djup maskininldrning”.
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Avtalsmassiga begransningar av bak-
atkompilering kan komma att utvecklas
inom en snar framtid i takt med att
Al-marknaderna vaxer, vilket bor
undvikas. Fragan om standardisering
och beviljande av driftskompatibilitet
ar avgorande for den framtida kon-
kurrensen inom artificiell intelligens.
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https://sv.wikipedia.org/wiki/Deep_learning

4. Slutsatser

Artificiell intelligens och robotteknik ar en re-
®\ alitet. Europaparlamentets initiativbetankande
. om civilrattsliga bestammelser om robotteknik
% * .  visarattdenna fraga har gjort sitt intag pa den
politiska arenan. Exemplen i detta dokument
"'—"‘\.L skrapar bara pa ytan av alla de satt som ny tek-
nik driver pa innovationen och kan komma att
@ y fordndra var vardag. Robotteknik och artificiell
intelligens kan bli avgorande for att l6sa nagra
av vdrldens stdrsta utmaningar. Den nya tek-
niken kommer att innebara enorma forandringar
inom flera olika sektorer. Denna potential ar dock forenad
med risker for manniskans sakerhet, vardighet, identitet,
integritet och autonomi. Vi bor inte tappa fokus pa dessa
risker i samband med den tekniska utvecklingen.
Det ar av yttersta vikt att medborgarna deltar
aktivt i dessa diskussioner. Beslutsfattarna

I IRIRREEEEE

bor bemota denna befogade oro och framja en dialog mellan civilsamhallet,
industrin och politikerna. Endast genom en valunderbyggd debatt kan dessa
potentiella risker och fordelar med ny teknik uppmarksammas och ge samhal-
let mojlighet att ingripa nar tekniken vaxer fram.

Genom att utarbeta en standpunkt i var politiska grupp och en egen asikt i
fragan kan vi lagga en god grund till denna tekniska utveckling. Vi framjar en
innovationsvanlig politik for framvaxande teknik som tar hansyn till behovet
av att modernisera lagstiftningen for att bemota riskerna pa ratt satt och
utarbetar nya europeiska riktlinjer for att sakerstalla en gemensam strategi i
forhallande till robotteknik och artificiell intelligens. Processen maste atfoljas
av etiska normer som tar hansyn till forskares, aktorers, anvandares och kon-
struktorers behov och problemstallningar. En viktig aspekt i detta avseende ar
att ge manniskor majlighet att forvarva de kunskaper de behover i var tek-
nikstyrda varld. Istdllet for att ge panikmakarna fritt utrymme att dominera
debatten och hindra framstegen bor vi fortsatta fokusera pa utarbetandet av
lampliga lagar om ny teknik sa att vi kan dra fordel av den.


http://www.europarl.europa.eu/sides/getDoc.do?pubRef=-//EP//NONSGML%2BCOMPARL%2BPE-582.443%2B01%2BDOC%2BPDF%2BV0//SV
http://www.europarl.europa.eu/sides/getDoc.do?pubRef=-//EP//NONSGML%2BCOMPARL%2BPE-582.443%2B01%2BDOC%2BPDF%2BV0//SV

5. Rekommendationer

| De gronas standpunkt
om robotteknik och
artificiell intelligens

1. En valorienterad offentlig debatt. Samhallet bor bidra till att forma
tekniken under det att den utvecklas. Allmanhetens synpunkter och
en valorienterad debatt ar darfor av yttersta vikt. Vi efterlyser en debatt pa
europeisk niva for att forma den tekniska revolutionen med hjdlp av en rad
regler sa att den tjanar manskligheten, sarskilt vad galler rattsligt ansvar och
etik, samtidigt som den aterspeglar de inneboende europeiska och humanistis-
ka varderingar som utmarker Europas bidrag till samhallet.

2. Forsiktighetsprincipen. Vi kraver att forskningen och tekniken
integreras for att alla ska kunna dra sa stor nytta av den som
mojligt och att eventuella oavsiktliga sociala foljder forhin-
dras, sarskilt i fraga om ny teknik. Vi foreslar att robotar och
artificiell intelligens bor utvecklas och produceras baserat pa en
konsekvensbedomning, i enlighet med de basta befintliga tekniska stan-

darderna for sakerhet och med mojligheten att ingripa. | 6verensstammelse
med ansvarsfull forskning och innovation ar det av yttersta vikt att tillampa
forsiktighetsprincipen och bedoma nya teknikers langsiktiga etiska foljder
pa ett tidigt stadium i utvecklingen.

5. Principen att inte skada. Robotar ar universalverktyg. De ska inte vara
, avsedda for att doda eller skada manniskor. Anvandningen av robotar
' y maste ske i enlighet med garanterade individuella rattigheter och
" grundldggande rattigheter, daribland inbyggt integritetsskydd och
i synnerhet manniskans integritet, vardighet och identitet. Vi understryker
att manniskan alltid ska ha foretrade framfor vetenskapens eller samhallets
intresse. Beslutet att skada eller att doda en manniska bor endast fattas av
en valutbildad mansklig aktor. Anvandningen av robotar inom det militara
bor darmed inte franta manniskor ansvaret. Anvandningen av robotar och
artificiell intelligens bor ske i enlighet med internationella humanitar ratt
och lagstiftning om vapnade konflikter.




4. Ekologiskt fotavtryck. Vi ar medvetna om att robotteknik och artificiell 7. Tydligt ansvar.
intelligens kan bidra till att forma processer pa ett miljovanligare satt samti-

digt som behovet av att minimera det ekologiska fotavtrycket understryks. Vi

understryker behovet av att tillampa principer om regenerativ design och oka

energieffektiviteten genom framjande av fornybar robotteknik, anvandning och

ateranvandning av sekundara ravaror och minskning av avfall.

5. Forbattringar. Vi anser att sociala tjanster eller halso- och sjukvardstjanster

inte ska bygga pa att en person accepterar anvandandet av robotteknik och arti- 8. Oppen miljo.
ficiell intelligens, t.ex. implantat eller tillagg till manniskokroppen. Inkludering

och mangfald maste vara samhallets hdgsta prioritering. Manniskors vardighet

med eller utan funktionsnedsattning ar okrankbar. Personer som bar apparater

sasom implantat eller tilldgg kan endast leva sjalvstandigt om de ar ensamma 9. Produktsakerhet.
dgare till apparaten och alla komponenter i den, och har mojlighet att andra de

inre funktionerna.

6. Personers autonomi. Vi anser att en persons autonomi endast kan respekt- 10. Finansiering.
eras fullt ut nar personens ratt till information och samtycke skyddas, vilket

aven innebar skydd av personer som inte kan ge sitt samtycke. Vi motsatter oss

begreppet "aganderatt till uppgifter” vilket skulle motverka dataskydd som en

grundlaggande rattighet och leda till att data betraktas som en 6verlatbar vara.
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